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Vícerozměrné normální rozdělení
� ϕ(t) = 1√

2π
e−t2/2

� f(t1, . . . , tn) = ϕ(t1)ϕ(t2) · · ·ϕ(tn) = 1
(
√
2π)n

e−
t21+···+t2n

2

� f(t1, . . . , tn) = (2π)−n/2e−r2/2, kde r2 = t21 + · · ·+ t2n
radiálně symetrická funkce
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� Necht’ Z = (Z1, . . . , Zn) má hustotu f .
� Z1, . . . , Zn jsou n.n.v., Zi ∼ N(0, 1)

� Z/�Z� je uniformně náhodný bod na n-rozměrné sféře.
� tudíž skal. součin Z s libovolným jednotkovým vektorem je

N(0, 1)

� �u, Z� = �n
i=1 uiZi má také rozdělení N(0, 1)



Vícerozměrné normální rozdělení obecné
� Obecněji můžeme vzít náhodný vektor s hustotou c · eQ(t),

kde c > 0 je vhodná konstanta a Q(t) je obecná
kvadratická funkce.

� Používá se ve strojovém učení.
� Souřadnice nejsou nezávislé!
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