ADS1I

Binarni Vyhledavani

e 7z rozmezi indexu 1,...,n vrat{ vrati hledany index, nebo nejblizs{ nizsi
(muze vrétit 0 pokud vyhleddvani vede fed prvn{ index)

e 1 - nejvyssi platny index

e tooHigh(i) - otestuje index, zda je vyss{ nez hledand hodnota

Function BinSearch(n , funkce tooHigh)

L0
R+ n+1
if n =0 then
| return "no-valid indices”
end
while L +1 < R do
M | LR
if tooHigh(M) then
| R+« M
end
else
| L+ M
end
end
return L
end
Invarianty

e vzdy plati L < M < R po vypoctu M. Lze diky podmince cyklu vzdy
plati L + 1 < R, invariant plyne piimo. Specidlné plati L < R pred i po
zméné hranic.

e pro hledany index X uvniti cyklu vzdy plati L < X < R. Na pocatku
vypoctu jisté plati. R se méni pouze na hodnoty vétsi nez X a L se méni
pouze na hodnoty, které nejsou vétsi nez X

Koneénost
V kazdém cyklu se jedna z hranic nastavi na M. Z prvniho invariantu plyne, Ze
se tato hranice zméni a to tak, ze se L a R priblizi.

Korektnost
Vyjma piipadu pro n = 0 algoritmus vstoupi do cyklu. Po ukonéeni cyklu z
druhého invariantu mdme L < X < R (pro X hledanou hodnotu). Z podminky
ukonceni cyklu L + 1 > R, z prvniho invariantu L < R atedy L+ 1 = R.
Dohromady L < X < L+ 1 = R. Pokud X je celo¢iselny index, potom je roven

cvvs




