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1 Celociselné programovani, metoda rezt

Méjme linedrni program Az < b, z > 0, mnohostén P = {z | Az < bAx > 0} a budeme
predpokladat, ze A a b jsou racionélni. Zajim4 nas jak vypadd P NZ" a také conv({x € Z" |
x € P})

Definice 1. Necht nerovnice o’z < 3 je platna nerovnice pro P. Pak nerovnici [a” |z < | 3]
nazyvame platny fez

Pozorovani 2. P NZ" sphiuji kazdsj platny tez. Obecny platny tez dostaneme jako vz <
lyTb] pro néjaké y >0 a u” < |y A]

Priklad 1. TODO obrazek

Piiklad 2. Polytop parovani

ze > 0ax(d(z) <1 —= x(6(9)) + 2x(y(S)) < ||, mizZeme snizit z(5(S)) na 0, to ndm

nezméni nerovnost a dostaneme nerovnici 2z(y(S5)) < |5]

Platné nerovnice .
S

(VS cV)z((9)) <5 o

(VS € V,|S| liché) x(y(5)) < =5—

Véta 3. Necht P = {x | Ax < bAx > 0} je raciondini mnohostén a o'z < 3, a € Z", BEZ

nerovnost platnd pro viechna © € P NZ". Pak o'z < 8 lze odvodit postupnym priddnim

platnych tezid k Az < b.

Dikaz. Jen pro binarni pfipad (tj. z; < 1 jsou platné pro P)

e Pro dost velké t je platnd nerovnice pro P.
(*) 'z < B+t

e Pro dost velké M a kazdy rozklad No U Ny = {1,...,n} je pro P platna
(**) oz < B+ MY ien, @i+ MY ey, (1 — )

o Z (M) ol <B+T+1
a (**) odvodime
ofz <B+T+ DieNg Ti t D ien, (1 — i)



