Vlastni cisla a vektory lin. zobrazeni v roviné

Osova soumérnost podle osy 2. a 4. kvadrantu:
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Rotace o pravy thel

Zadna vlastni ¢isla ani vlastni vektory

Projekce na prvni souradnici
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Stejnolehlost s faktorem 2
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A =2 kazdy vektor je vlastnim vektorem

Zobrazenl dané matici
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